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Известия на ВМЕИ, 36 (1981),  21-25 . 

178. П. Петков, Н. Христов, М. Константинов. Взаимна наблюдаемост и синтез на 
дискретни системи при непълна информация за състоянието. Известия на ВМЕИ, 
36 (1981), 7, 13-19. 

179. М. Константинов, П. Петков, Н. Христов. Синтез на наблюдатели на 
състоянието със зададена достижима динамика. Автоматика и Изчислителна 
техника, 14 (1980), 2, 25-31. 

180. М. Константинов, П. Петков, Н. Христов. Синтез на линейни системи с 
достижима еквивалентна форма. Автоматика и Изчислителна техника, 14 
(1980), 1, 5-10. 

181. М. Константинов, П. Петков, Н. Христов. Последователна канонична форма и 
синтез на линейни управляеми системи II. Автоматика и Изчислителна техника, 
12 (1978),  5,11-17. 

182. М. Константинов, П. Петков, Н. Христов. Последователна канонична форма и 
синтез на линейни управляеми системи I. Автоматика и Изчислителна техника, 
12 (1978), 4, 13-21. 

183. М. Константинов, С. Патарински, П. Петков, Н. Христов. Алгоритми и програми 
за анализ и синтез на линейни управляеми системи. II. Синтез. Автоматика и 
Изчислителна техника, 11 (1977), 5, 14-25. 
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184. М. Константинов, С. Патарински, П. Петков, Н. Христов. Алгоритми и програми 
за анализ и синтез на линейни управляеми системи. I. Анализ. Автоматика и 
Изчислителна техника, 11 (1977), 4, 31-37. 

185. М. Константинов, С. Патарински, П. Петков, Н. Христов. Субоптимално 
управление при линейно-квадратични задачи със закъснение и непълна 
информация за състоянието на обекта. Автоматика и Изчислителна техника,  11 
(1977), 2, 9-15. 

186. М. Константинов, С. Патарински, П. Петков, Н. Христов. Върху един закон за 
субоптимално управление на линейни системи при непълна информация за 
състоянието на обекта. Автоматика и Изчислителна техника,  10 (1976), 5, 16-
22. 

187. И. Томов, С. Патарински, Е. Хараланова, М. Иванова, П. Петков. Анализ и 
синтез на двуканална система с амплитудно-фазова модулация. Известия на 
ВМЕИ, 32(1973), 141-152. 

188. И. Томов, П. Петков, Д. Арнаудов, Т. Пройчев, И. Ценов, М. Иванова. 
Въртящият се летателен апарат като обект на управление. Известия на ВМЕИ, 
32(1973), 129-140. 

189. И. Томов, Т. Пройчев, И. Ценов. П. Петков, Е. Хараланова, С. Патарински.   
Изследване на нелинейна САУ с амплитудна модулация с помощта на ЦЕИМ. 
Известия на ВМЕИ, 32(1973), 117-128. 
 

III. Монографии, издадени в чужбина (6) 
 

190. M.M. Konstantinov, P.H. Petkov. Perturbation Methods in Matrix Analysis and 
Control. NOVA Science Publishers, Inc., New York, 2020. ISBN 978-1-53617-470-0. 

191. P.H. Petkov, T.N. Slavov, J.K Kralev. Design of Embedded Robust Control Systems 

using MATLAB
®/Simulink

®
. IET Control, Robotics and Sensor Series 113. The 

Institution of Engineering and Technology, London, 2018. XV+516 pp. ISBN 978-1-
78561-330-2 

192. D.-W. Gu, P.H. Petkov, M.M. Konstantinov. Robust Control Design with MATLAB
®

, 
Second Edition. Springer, London 2013. XXI+468 pp. ISBN 978-1-4471-4681-0, ISBN 
978-1-4471-4682-7 (eBook), DOI 10.1007/978-1-4471-4682-7 

193. D.-W. Gu, P.Hr. Petkov, M.M. Konstantinov. Robust Control Design with 

MATLAB
®

. Springer, London 2005. XIV+389 pp. ISBN 1-85233-983-7 (Превод на 

корейски език. D.-W. Gu, P.Hr. Petkov, M.M. Konstantinov. MATLAB/Simulink을 

이용한 강인제어 시스템의 설계, A-Jin Publishing Co., 2008. XI+407 pp. ISBN 978-89-
5761-241-5). 

194. M. Konstantinov, D.W. Gu, V. Mehrmann, P. Petkov. Perturbation Theory for Matrix 
Equations. North-Holland (Elsevier), Amsterdam 2003. XII+429 pp. ISBN 978-0444-
51315-9 

195. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Computational Methods for Linear Control 
Systems. Prentice Hall, Hemel Hempstead, UK 1991. XVII+504 pp. ISBN 0-13-
161803-2 
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IV. Книги и монографии, издадени у нас (8) 
   

196. П. Петков, М. Константинов. Матрични изчисления (С примери от MATLAB
®

). 
Фастумпринт, С., 2016. 338 стр. ISBN 619722316-3 

197. А. Йончев, М. Константинов, П. Петков. Линейни матрични неравенства в 
теория на управлението. “Деметра”, София 2005. 311 стр. ISBN 954-9526-32-1 

198. М. Константинов, П. Петков. Пертурбационен анализ в линейната алгебра и 
теория на управлението. Студии на БИАП по математически науки, т. 6, София 
2003. 312 стр. ISBN 954-9526-18-6 

199. П. Петков, М. Константинов. Робастни системи за управление. Анализ и синтез 
с  MATLAB. “ABC Техника”, София 2002. VIII+418 стр. ISBN 954-8873-51-6 

200. П. Петков, Н. Христов. Анализ и синтез на линейни системи за управление със 
SYSLAB. “Техника”, София 1993. 216 стр. ISBN 954-03-0277-3 

201. П. Петков, Н. Христов, М. Константинов. Анализ и синтез на линейни 
многомерни системи. Сборник алгоритми и програми по проектиране на САУ, 
кн. 3, “Техника”, София 1983. 180 стр. 

202.  И. Томов, Л. Гунчев, Т. Пройчев, Е. Хараланова, М. Иванова, И. Ценов, П. 
Петков, С.    Патарински, Б. Данев, Р. Радев. Методи за анализ и синтез на 
системи за управление на летателни апарати. Изд. ВМЕИ, София 1975. 98 стр. 

203. И. Ценов, П. Петков. Матрични методи за анализ и синтез на линейни системи 
за автоматично управление. “Техника”, София 1981. 160 стр. 

 
V. Доклади на конгреси, конференции и симпозиуми в чужбина (28) 

 
204. M. Konstantinov, P. Petkov. Method of splitting operators in matrix analysis and 

control. Proceedings of the 6th International Conference on Control and Optimization 
with Industrial Applications, 11-13 July 2018, Baku, Azerbaijan, vol. 1, pp. 16 – 18. 

205. P. Petkov. Robust control laws for embedded control systems. Plenary paper, 3rd 
International Conference on Control and Optimization with Industrial Applications 
(COIA 2011), Bilkent University, Ankara, Turkey, August 22-24, 2011.  

206. O. Ognyanova, P. Petkov, E. Haralanova, T. Puleva. Robust control of a wind turbine. 
Proceedings of the 7th Mediterranean Conference and Exhibition on Power 
Generation, Transmission, Distribution and Energy Conservation (MedPower 2010), 
7-10 November 2010, Agia Napa, Cyprus, Paper No. MED10/178, pp. 1-5. 

207. F. Delebecque, P. Petkov. A Slicot/Scilab implementation of exact disturbance 
decoupling. Proceedings of the  2004 IEEE International  Symposium on Computer 
Aided Control System Design, Taipei, Taiwan, Sept. 2-4, 2004, IEEE, 2004, pp. 137-
140. ISBN 0-7803-8636-1 

208. D.W. Gu, P. Petkov. Advanced robust control. Invited talk, Workshop on Advanced 
Computational Tools for Computer-Aided Control Systems Design (CACSD 2001), 
Zentrum für Technomathematik, Universität Bremen, Germany, September 27-29, 
2001. 

209. D. Gu, S. Lesecq, N. Christov, M. Konstantinov, P. Petkov, A. Barraud. On the 
conditioning of the generalized discrete-time Lyapunov and Riccati equations. 
Proceedings of the  European Control Conference, Porto, Portugal, September 04-07 
2001, 2895-2897, CD-ROM. 

210. P. Petkov, D. Gu, M. Konstantinov. Robust control of triple inverted pendulum using 
-synthesis. Invited talk, Proceedings of the 3rd NICONET Workshop on Numerical 
Software for Control Engineering, Université catholique de Louvain, Louvain-la-
Neuve, Belgium, January 19, 2001, 83-89. 
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211. V. Sima, P.Hr. Petkov, S. Van Huffel. Efficient and reliable algorithms for condition 
estimation of Lyapunov and Riccati equations. Proceedings of the  Conference on 
Mathematical Theory of Networks and Systems MTNS 2000, June 19-23, 2000, 
Perpignan, France. 

212. P. Petkov, D. Gu, M. Konstantinov, V. Mehrmann. Numerical solution of matrix 
Riccati equations. A comparison of six solvers. Proceedings of the UK Automatic 
Control Conference, University of Cambridge, Cambridge, UK, 4-7 September 2000. 

213. M. Konstantinov, P. Petkov, N. Christov, V. Mehrmann, A. Barraud, S. Lesecq. 
Conditioning of the generalized Lyapunov and Riccati equations. Proceedings of the 
1999 American Control Conference, San Diego, CA 1999, 2253-2254. 

214. M. Konstantinov, P. Petkov, N. Christov. Conditioning of the output pole assignment 
problem. Proceedings of the 3rd European Control Conference, September 5-8 1995, 
Rome, Italy. A. Isidori, S. Bittanti, E. Mosca, A. De Luca, M.D. Di Benedetto, G. Oriolo 
(Ed.), 3, 2072-2077. 

215. M. Konstantinov, P. Petkov, N. Christov. Conditioning of the continuous-time H 
optimisation problem. Proceedings of the 3rd European Control Conference, 
September 5-8 1995, Rome, Italy. A. Isidori, S. Bittanti, E. Mosca, A. De Luca, M.D. Di 
Benedetto, G. Oriolo (Ed.), 1, 613-617. 

216. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Perturbation controllability analysis of linear 
multivariable systems. Preprints of the 12th IFAC World Congress, Sydney, Australia 
1993, 2, 491-494. 

217. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Numerical issues in the solution of matrix 
Riccati equations. Proceedings of the 2nd European Control Conference, Groningen, 
Netherlands 1993, vol. 4, 2379-2384. 

218. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Perturbation analysis of orthogonal 
canonical forms and pole assignment for single-input systems. Proceedings of the 2nd 
European Control Conference, Groningen, Netherlands 1993, vol. 3, 1397-1400. 

219. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. A posteriori error analysis of the generalized 
Schur approach for solving the discrete matrix Riccati equation. Preprints of the 5th 
IFAC/IMACS Symposium on Computer Aided Design of Control Systems, Swansea, 
UK, 1991, 178-181. 

220. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. A new approach to the perturbation analysis 
of linear control problems.  Preprints of the 11th IFAC World Congress, Tallinn, 
Estonia, August 13-17 1990. V. Utkin, Ü. Jaaksoo (Eds.), 2, 311-316. 

221. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Algorithms to estimate the distance between 
a stable matrix and the nearest unstable one. Proceedings of the American Control 
Conference, Atlanta GА 1988, 1508-1509. 

222. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Computational methods for linear control 
systems – some open questions. Proceedings of the 26th IEEE Conference on Decision 
and Control, Los Angeles, CA 1987, 1, 818-823. 

223. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. On the numerical solution of the continuous 
and discrete-time algebraic Riccati equations. Proceedings of the IEEE CSS 3rd 
Symposium on Computer Aided Control System Design, Arlington, VA 1986, 114-119. 

224. M. Konstantinov, P. Petkov, N. Christov. Perturbation analysis of the continuous and 
discrete matrix Riccati equations. Procedings of the American Control Conference, 
Seattle, Washington 1986, 1, 636-639. 

225. M. Konstantinov, P. Petkov, N. Christov. On the theory of linear-quadratic 
optimization problem. Proceedings of the 4th International Conference on  System 
Engineering., Coventry, UK 1985, 108-113. 
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226. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. A computational algorithm for pole 
assignment of linear multi-input systems. Proceedings of the 23rd IEEE Conference on 
Decision and Control, Las Vegas, NE 1984, 1770-1771. 

227. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Contributions to the synthesis of state 
observers. Proceedings of the 6th International Congress on Cybernetics and Systems, 
Paris 1984, 1, 389-394. 

228. M. Konstantinov, P. Petkov, N. Christov. The associated algebraic matrix Riccati 
equation. Proceedings of the 3rd International Conference on System Engineering, 
Wright State University, Dayton, OH 1984, 530-537. 

229. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Numerically stable algorithm for pole 
assignment of linear time-invariant systems. Supplement to the Proceedings of the 4th 
Polish-English Seminar on Real Time Process Control, Jablonna, Poland 1983, 20-29. 

230. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. A program package for computer-aided 
design of digital control systems. Preprints of the 3rd IFAC/IFIP Symposium on 
Software for Computer Control, Madrid, Spain, 5-8 October 1982. G. Ferrate, E.A. 
Puente (Eds.), 217-220. 

231. M. Konstantinov, S. Patarinski, P. Petkov, N. Christov. Synthesis of linear control 
systems with prescribed dynamics. Proceedings of the Ist International Conference on  
Mathematical Modelling, St. Louis, MI 1977, 3, 1639-1648. 
 

VI. Доклади на конгреси, конференции и симпозиуми у нас (51) 
 

232. П. Петков, М. Константинов. Използване на формата на Вейр при численото 
определяне на жордановата форма на матрица. Доклади на 51 Пролетна 
конференция на СМБ, Бургас, 7–12 април 2021, 1001-1010. 

233. P. Petkov, T. Slavov, J. Kralev. Embedded robust control of multivariable plants. 19th 
IFAC Conference on Technology, Culture and International Stability TECIS’2019, 
Sozopol, Bulgaria, Sept 26-28, 2019. 

234. T. Slavov, J. Kralev, P. Petkov. Embedded LQG control of tank liquid level. Трудове 
на международната конференция Автоматика и информатика’2018, 04-
06.10.2018, София, стр. 35 – 38. 

235. P. Petkov, J. Kralev, Ts. Slavov. Design and implementation of robust control laws. 
Proceedings of the 29th European Conference on Modelling and Simulation ECMS 
2015, Albena (Varna), Bulgaria, 26-29 May 2015, 6-18. 

236. P. Petkov, Ts. Slavov. Implementation of Digital Signal Processors in control systems. 
Proceedings of the Third International Symposium on Radio Systems and Space 
Plasma, Sofia, Bulgaria, 28-29 August, 2013, 37-41. 

237. P. Petkov, Ts. Slavov. Robust control laws using DSP. Plenary talk, 4th International 
Conference on Control and Optimization with Industrial Applications (COIA 2013), 
Borovets, Bulgaria, July 10-12, 2013, 61-62. 

238. Konstantin Gerasimov, Krum Gerasimov, P. Petkov. Tuning single channel PSS with 
active power input by H-design  and μ-synthesis. Proceedings of the Third 
International Congress “50th Anniversary Technical University of Varna”, 4-6 
October 2012, Varna, 42-47. 

239. Konstantin Gerasimov, P. Petkov, Krum Gerasimov. Using H synthesis for finding 
settings of single channel power system stabilizers of synchronous generators. 
Proceedings of the XLVII International Scientific Conference on Information, 
Communication and Energy Systems and Technologies ICEST 2012, 28-30 June 2012, 
Veliko Tarnovo, Bulgaria, 239-242. 
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240. Л. Моллов, П. Петков. Вградено робастно управление на двуколесен робот. 
Трудове на международната конференция Автоматика и информатика’11, 03-
07.10.2011, София, стр. B-177 – B-180. 

241. П. Петков. Робастни регулатори за вградени системи за управление. Трудове на 
международната конференция Автоматика и информатика’11, 03-07.10.2011, 
София, стр. А-13 – А-19. 

242. Ц.Н. Славов,  С.П. Антонов,  П.Х.Петков. Инерциална навигационна система 
комбинирана със спътникови измервания. Трудове на международната 
конференция Автоматика и информатика’10, 03-7.10.2010, София, стр. II.339 – 
II.342. 

243. Г. Лехов, П. Петков. Синтез на съсредоточено робастно управляващо устройство 
с две степени на свобода на манипулатор с еластично звено. Трудове на 
международната конференция Автоматика и информатика’10, 03-7.10.2010, 
София, стр. I.201 – I.204. 

244. Г. Ружеков, Ст. Калинков, П.Петков. H управление на трансманипулатор. 
Трудове на международната конференция Автоматика и информатика’09, 
29.09-4.10.2009, София, стр. VI-49-VI-52. 

245. О. Огнянова, Е. Хараланова, П.Петков. Робастно управление на вятърна 
турбина. Трудове на международната конференция Автоматика и 
информатика’09, 29.09-4.10.2009, София, стр. VI-9-VI-12. 

246. П.Петков. Приложение на робастни закони за управление в реално време. 
Трудове на международната конференция Автоматика и информатика’07, 3-6 
октомври 2007, София, стр. IV-9-IV-12. 

247. A.S. Yonchev, M.M. Konstantinov, P.H. Petkov. A new approach to the perturbation 

analysis for discrete H synthesis problems. Proceedings of the 36th  Spring 
Conference of UBM, Varna 2007, 312-317. 

248. А. Yonchev, M. Konstantinov, P. Petkov. Perturbation analysis of the LMI based H 
synthesis problem. Finite Difference Methods. Theory and Applications. Proceedings 
of the Fourth International Conference FDM. T&A’06, Lozenets, Bulgaria, 26-29 
August 2006. I. Farago, P. Vabishchevich, L. Vulkov (Eds.),  338-344. 

249. M.M. Konstantinov, P.Hr. Petkov, N.D. Christov. Sensitivity Analysis of Discrete-
Time Kalman Filters. Finite Difference Methods. Theory and Applications. 
Proceedings of the Fourth International Conference FDM. T&A’06, Lozenets, 
Bulgaria, 26-29 August 2006. I. Farago, P. Vabishchevich, L. Vulkov (Eds.), 246-251. 

250. D.D. Golcheva, P.Hr. Petkov, N.D. Christov. Numerical method for multiobjective 
optimization of linear discrete-time systems. Finite Difference Methods. Theory and 
Applications. Proceedings of the Fourth International Conference  FDM. T&A’06, 
Lozenets, Bulgaria, 26-29 August 2006. I. Farago, P. Vabishchevich, L. Vulkov (Eds.), 
185-190. 

251. A. Yonchev, P. Petkov. Numerical comparison of methods for discrete-time the H 
optimization. Сборник научни трудове на Националната конференция    
“Автоматика и Информатика.’05”, София, 3-5 окт. 2005, 159-162. 

252. V. Angelova, D. Gu, M. Konstantinov, P. Petkov. Perturbation bounds for general 
coupled matrix Riccati equations. Proceedings of the 33rd  Spring Conference of UBM, 
Borovets 2004, 95-101. 

253. Г. Лехов, П. Петков. Съсредоточено и разсредоточено робастно управление на 
манипулатор с еластично звено. Сборник научни трудове на Националната 
конференция “Автоматика и Информатика’03”, София, 2003,  2, 7-10. 
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254. P. Petkov, M. Konstantinov, N. Christov. Conditioning and error estimates in LQG 
design. Proceedings of the International Conference “Automatics and Informatics’03”, 
Sofia, 2003, 1, 167-170. 

255. M. Konstantinov, P. Petkov, V. Mehrmann, D. Gu. On properties of perturbation 
bounds. Proceedings of the 32nd Spring Conference of UBM, Sunny Beach 2003, 269-
274. 

256. M. Konstantinov, P. Petkov, V. Angelova. Sensitivity of general discrete algebraic 
Riccati equations. Proceedings of the 28th  Spring Conference of UBM, Montana 1999, 
128-136. 

257. M. Konstantinov, P. Petkov. On Lyapunov operators. Proceedings of the 27th Spring 
Conference of UBM, Pleven 1998, 98-105. 

258. M. Konstantinov, P. Petkov. Nonlocal perturbation bounds for the eigensystem of a 
matrix. Proceedings of the 26th  Spring Conference of UBM, Plovdiv 1997, 145-149. 

259. M. Konstantinov, P. Petkov, N. Christov. Conditioning of the H optimisation 
problem. Доклади на Националната конференция с международно участие 
“Автоматика и Информатика.’96”, София 1996, 100-103. 

260. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Optimal synthesis of linear multi-input 
systems with prescribed spectrum. Proceedings of the 25th  Spring Conference of 
UBM, Kazanlak 1996, 141-148. 

261. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Solving high-order matrix Riccati equations 
with condition and accuracy estimates. Сборник научни трудове на. Националната 
конференция “Автоматика и Информатика’95”,  София 1995, 141-144. 

262. M. Konstantinov, P. Petkov, N. Christov. Linear sensitivity analysis of the H 
optimisation. Proceedings of the 24th  Spring Conference of UBM, Svishtov 1995, 209-
217. 

263. П. Петков, М. Константинов, Н. Христов. Числено устойчив метод за оптимален 
синтез със зададена собствена структура. Сборник научни трудове на 
Националната конференция “Автоматика 94”, София 1994, 71-74. 

264. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Conditioning of orthogonal canonical forms. 
Proceedings of the International Conference of Mathematical Modelling and Scientific 
Computations, Sozopol, September 14-18, 1993. S.M. Markov (ed.), DATECS 
Publishing, 137-143. ISBN 954-613-001-X 

265. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Sensitivity of orthogonal canonical forms for 
single-input systems. Proceedings of the 22nd Spring Conference of UBM, Sofia 1993, 
66-73. 

266. M. Konstantinov, P. Petkov, N. Christov. Conditioning of the discrete matrix Riccati 
equation. Proceedings of the  21st Spring Conference of UBM, Sofia 1992, 92-99. 

267. P. Petkov, N. Christov, M. Konstantinov. Numerical properties of the generalized 
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